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BEZPIECZENSTWO Nr dokumentu: DPD00849, data publikacji: 10.11.2011 VACON @ 1

Niniejsza skrécona instrukcja zawiera opis pod: ych krokow zliwiajacych
tatwa instalacje i konfiguracje pr iennika cze liwosci Vacon 20.
Przed uruchomieniem pr iennika nalezy pobrac i doktadnie przeczytaé
Instrukcje obstugi pr iennika Vacon 20 dostepna na stronie

www.vacon.com -> Support & Downloads (Pomoc techniczna i pobieranie).

1.BEZPIECZENSTWO

INSTALACJE ELEKTRYCZNA MOZE WYKONAC WYLACZNIE
A ELEKTRYK DYSPONUJACY ODPOWIEDNIMI UPRAWNIENIAMI!

Niniejsza skrécona instrukcja zawiera czytelnie oznaczone ostrzezenia dotyczace bezpie-
czenistwa pracy, ktére pozwalajg unikna¢ przypadkowego uszkodzenia produktu lub pod-
faczonych urzadzen.

Nalezy doktadnie przeczytac ponizsze ostrzezenia:

Po podtaczeniu przemiennika Vacon 20 elementy wewnetrzne
modutu zasilajgcego znajduja sie pod napigciem. Kontakt z napie-
ciem z sieci jest bardzo niebezpieczny i grozi $miercia lub powaz-
nymi obrazeniami.

Gdy przemiennik Vacon 20 jest podtaczony do sieci zasilajacej, zaci-
skiU, V, W (T1, T2, T3) silnika oraz zaciski -/+ ztacza napiecia rezy-
stora hamowania s3 pod napieciem, nawet jesli silnik nie pracuje.

Zaciski sterujgce we/wy sg galwanicznie odizolowane od napiecia
sieci zasilajacej. Jednakze na zaciskach wyjs¢ przekaznikowych
moze by¢ wystepowac niebezpieczne napiecie sterujgce, nawet
jesli przemiennik Vacon 20 jest odtaczony od sieci zasilajacej.
Doziemny prad uptywu przemiennika czestotliwosci Vacon 20 prze-
kracza 3,5 mA pradu przemiennego. Zgodnie z norma EN 61800-5-1
nalezy zapewni¢ wzmocnione ochronne potaczenie uziemiajace.
Patrz Rozdziat 7!

W przypadku, gdy przemiennik stanowi czes¢ wyposazenia
maszyny, jej producent jest odpowiedzialny za zastosowanie do
przemiennika wyfacznika gtéwnego (EN 60204-1).

Jesli przemiennik Vacon 20 zostanie odtaczony od sieci zasilajacej
podczas pracy silnika, nadal bedzie pod napieciem, jezeli silnik jest
wigczany przez proces. W takim przypadku silnik dziata jak genera-
tor dostarczajacy energie do przemiennika czestotliwosci.

Po odfaczeniu przemiennika czestotliwosci od sieci zasilajacej
nalezy odczekac, az wentylator sie zatrzyma, a wyswietlacz lub
diody stanu na panelu przednim urzadzenia zgasna. Nastepnie
nalezy odczekac jeszcze 5 minut przed rozpoczeciem jakichkol-
wiek prac przy ztaczach przemiennika Vacon 20.

Jesli zostata wigczona funkcja automatycznego zerowania, silnik
moze uruchomic sie automatycznie po awarii.

»999@999
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4 ® VACON INSTALACJA

2.INSTALACJA

2.1 Montaz
Przemiennik Vacon 20 mozna zamontowac na $cianie na dwa sposoby. W przypadku
modeli MI1-MI3 jest to montaz za pomocg wkretéw lub na szynie DIN, natomiast
modele MI4-MI5 montuje sig przy uzyciu wkretéw lub kotnierza.
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Rys. 1: Montaz za pomocg wkretéw, modele MI1-MI3

MIi5
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Rys. 2: Montaz za pomocg wkretéw, modele MI4-MI5
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INSTALACJA VACON ® 5

Rys. 3: Montaz na szynie DIN, modele MI1-MI3
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Rys. 4: Montaz przy uzyciu kotnierza, modele MI4-MI5

Uwaga! Wymiary montazowe przedstawiono z tytu napedu.

Nalezy pozostawi¢ wolng przestrzen nad (100 mm) i pod (50 mm) przemiennikiem Va-
con 20 oraz po obu stronach (20 mm) urzadzenia! W przypadku modeli MI1-MI3 montaz
przemiennikéw obok siebie jest dozwolony tylko wtedy, gdy temperatura otoczenia jest
nizsza niz 40°C. W przypadku modeli MI4-MI5 montaz przemiennikéw obok siebie jest
niedozwolony.

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 * E-mail: vacon@vacon.com



6 ® VACON INSTALACJA

Zamocuj podpore
PO zainstalowaniu
Kabli zasilania

Zamocuj plyte
PRZED
zainstalowaniem
kabli zasilania

©o o A o o
Rys. 5: Montaz ptyty PE i podpory kabla interfejsu API, modele MI1-MI3

T Taal

Zamocuj podpore
PO zainstalowaniu

Zamocuj piyte
PRZED
zainstalowaniem
kabli zasilania

Rys. 6: Montaz ptyty PE i podpory kabla interfejsu API, modele MI4-MI5
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INSTALACJA VACON ® 7

2.2 Okablowanie i potaczenia elektryczne
2.2.1 Okablowanie zasilania
Uwaga! Moment dokrecania dla kabli zasilania wynosi 0,5-0,6 Nm.

3~ (230 V, 400 V)

Wyijscie silnika
m UIT1 VIT2 W/T3

Zdejmij plastikow,
izolacje z kabla
w celu uzyskania
uziemienia 360°
ZASILANIE SILNIK
Rys. 7: Ztacza zasilania przemiennika Vacon 20, model MI1

Zewnetrzny rezystor
hamowania
3~ (230 V, 400 V, 575 V)

—_ 3~ (230 V, 400 V, 575 V)

1=230 V1 1~ msw
Wyjécie silnika

L1L2IN L3 R+ R- U/T1 VIT2WIT3

zdejmj (& |
plastikowa L 20 e
izolacje
zkabla
weelu
\ <y NN
uzyskania
czlemiona 360° o .

Rys. 8: Ztacza zasilania przemiennika Vacon 20, modele MI2-MI3
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8 ® VACON INSTALACJA

3~ (380 V, 480 V)
[\

REZYSTOR

ZASILANIE "EMOMENE g ik

Rys. 9: Ztacza zasilania przemiennika Vacon 20, model MI4

3~(380V, 480 V)

10CY/R R 0C= U/TT /T2 WITS,

el

ZASILANIE REZYSTOR  SILNIK
hamowania

Rys. 10: Ztacza zasilania przemiennika Vacon 20, model MI5
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INSTALACJA VACON ® 9

2.2.2 Okablowanie sterujace
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Rys. 12: Otwdrz pokrywe, modele MI4-MI5
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10 ® VACON INSTALACJA

Moment
dokrecania

. dla kabli
sterujgcych:
0,4 Nm

Zdejmij plastikowa
izolacje z kabla

w celu uzyskania
uziemienia 360°

Rys. 14: Zainstaluj okablowanie sterujgce, modele MI4-MI5
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INTERFEJS API VACON 20

VACON ® 11

3. WEJSCIA/WYJSCIA STERUJACE | ZACISKI
Vacon 20

1-10kQ Zacisk Sygnat Ustawienie fabryczne Opis
A— +10 Vref Zat?lrav.vane napiecie Maksymalne obcigzenie 10 mA
wyjsciowe
2 |an Wejscie Syg"a':' Zodawana 0-10V, Ri >= 200 kQ
ar
3 GND @ |Masa dla sygnatu we/wy
6 24 Vout Wyjscie 24 V dla DI +20%, maks. obcigzenie 50 mA
Wspdlne wejécie cyfrowe dla
Wspoélne wejscie DI1-DI6, informacje na temat
7 DLC @ " 5 Iy
cyfrowe typu radiatora mozna znalez¢
w Tabeli 2
18 |on Wejscie cyfrowe 1 Start do przodu P) 18-30V,Ri > 5kQ
" 19 |DI2 Wejscie cyfrowe 2 Start do tytu P)
———— 110 |DI3 Wejscie cyfrowe 3 Zerowanie usterki P)
Komunikacja "
A |A Sygnat A RS485 2 magistraly Ujemny
8 |8 Sygnal B RS485 Komunikacja Dodatni
zmagistrala
Domyslnie:
L Wartos¢ rzeczywista 0(4)-20mA, Ri <=250 Q
4 A2 Wejsécie sygnatu i zadawana Inne:
analogowego 2 A P 0-10V, Ri >=200 kQ
czestotliwo$¢ PID N
Wybierane za pomocg
mikroprzefacznika
GND @ |Masa dla sygnatu we/wy
~ Wspdlne wyjécie . .
DO cyfrowe Wspolne wyjscie cyfrowe
—114 |DI4 Wejscie cyfrowe 4 Pred. zadawana B0 P) 18-30V,Ri>5kQ
Jak DI
Inne: wejscie kodera A
/ 15 |DI5 Wejscie cyfrowe 5 Pred. zadawana B1 " (czestotliwos¢ maks. 10 kHz)
— Wybierane za pomocg
mikroprzefacznika
Jak DI
Inne: wejscie kodera B
—116 |Dl6 Wejscie cyfrowe 6 Usterka zewn. ”) (czestotliwo$¢ maks. 10 kHz),
wejécie ciggu inicjujacego
(czestotliwos¢ maks. 5 kHz)
0-10V,RL>1kQ
18 a0 Wyjicie analogowe ng§t9tl|wt}P?c 0(4)i20 mA, RL < 500 Q
wyjsciowa Wybierane za pomoca
mikroprzetacznika
Wyjscie sygnatu _ p) |Otwarty kolektor, maks.
20 |PO cyfrowego Aktywne = GOTOWE™ | | ;- senie 48 V/50 mA

Tab. 1: Domysina konfiguracja we/wy i potaczenia plyty sterujacej przemiennika Vacon 20
przeznaczenia ogélnego
P) = funkcja programowalna, szczegétowe informacje mozna znalez¢ na liscie
parametréw i w opisie w Instrukcji obstugi

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 * E-mail: vacon@vacon.com




12 ® VACON INTERFEJS API VACON 20

Zacisk Sygnat Ustawienie fabryczne Opis
22 |RO13 _K Wyjécie Maks. obciazenie przefaczania:
przekaznika 1 | Aktywne = PRACA P 250V pradu przemiennego/2 A

—
23 |RO14 lub 250 V pradu statego/0,4 A

24 [RO22 _—/y Wyjécie Maks. obcigzenie przetaczania:
25 |RO21 przekaznika 2 | Aktywne = USTERKA® | 250V pradu przemiennego/2 A
26 |RO24 — lub 250 V pradu statego/0,4 A

Tab. 1: Domysina konfiguracja we/wy i potaczenia ptyty sterujacej przemiennika Vacon 20
przeznaczenia ogdlnego
P) = funkcja programowalna, szczegétowe informacje mozna znalez¢ na liscie
parametréw i w opisie w Instrukcji obstugi

Zacisk Sygnat Ustawienie fabryczne Opis
3 GND Masa dla sygnatu we/wy
6 24 Vout Wyjscie 24 V dla DI +20%, maks. obcigzenie 50 mA
Wspdlne wejécie Wspélne wyjscie cyfrowe dla
7 DI_C
cyfrowe DI1-Dl6
J_ 8 [ol] Wejscie cyfrowe 1 Start do przodu P) 18-30V,Ri > 5kQ
| 9 |bn Wejscie cyfrowe 2 Start do tytu ®
— —1w0 |DI3 Wejscie cyfrowe 3 Zerowanie usterki
14 |DI4 Wejscie cyfrowe 4 Pred. zadawana BO P 18-30V,Ri > 5 kQ
Jak DI
- Inne: wejécie kodera A
—15 |DIs Wejicie cyfrowe 5 Pred. zadawana B1” | (czestotliwos¢ maks. 10 kHz)
Wybierane za pomoca
mikroprzetacznika
Jak DI
/ Inne: wejscie kodera B
—116 |DI6 Wejscie cyfrowe 6 Usterka zewn ™ (czgstotliwo$¢ maks. 10 kHz),
wejscie ciggu inicjujacego
(czestotliwo$¢ maks. 5 kHz)

Tab. 2: Typ radiatora DI, usung¢ zworke J500 i podiaczy¢ przewdd zgodnie z Tabelg 2

J500 sS4 sS3 S2 s1

ON
=
5] <] <
~ZoE|~E|BE
a gl1=_|<_|2 2
HIEELE
OFF
Rys. 15: Mikroprzetaczniki
Zaciski we/wy przemiennika Vacon 20:

Al2 GND DO- DI4 DI5 DI6 AO DO+ R13 R14 * R24
4 5 13 14 15 16 18 20 22 23 26
'|'oooooooo||°°||°°|
1 2 3 6 7 8 9 10 25 24
|oooooooo|°°|00
+10VAI1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A B R21 R22
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NAWIGACJA | ROZRUCH VACON ® 15

4. NAWIGACJA | ROZRUCH

4.1 Gléwne menu przemiennika Vacon 20

MENU READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A ry

ZADANYCH  REeF —t e~ —

WARTOSCI 00 Ly oot

i "ok R

wartos¢ panelu
sterowania niezaleznie SYS
od wybranego miejsca

sterowania. FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV /O KEYPAD BUS

l v NACISNIJ

MENU
READY RUN STOP ALARM FAULT T

MONITO- 2 a

ROWANIA REF) REF|

przegladac wartosci
monitorowania. PAR

W tym menumozna  MON I~ r "'

sYs NACISNI) SYS
v v v
FWD REV 110 KEYPAD BUS FWD REV 110 KEYPAD BUS
l N Mo
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU 2 Y

PARAMETROW REF
W tym menu MON
mozna przeglada¢

i edytowa parametry. PARJM -

sYs NACISNIJ SYS
v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
l v NACISNIJ
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU rer| & A A Y
SYSTEMOWE

W tym miejscu mozna
przegladac podmenu  paRg|
parametrow

systemowych i usterek. SYS [{—

\
ey v
FWD REV /O KEYPAD BUS FWD REV /O KEYPAD BUS

Rys. 16: Gitéwne menu przemiennika Vacon 20
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16 ® VACON NAWIGACJA | ROZRUCH

4.2 Kreator uruchamiania i rozruchu

4.2.1 Etapy uruchamiania:

1. Przeczytaj instrukcje bezpieczeristwa na stronie 1.

7. Wykonaj rozruch prébny bez silnika; patrz Instrukcja
obstugi na stronie www.vacon.com.

2. Sprawdz uziemienie | upewni sie, ze kable sa zgodne
zwymaganiami.

8. Wykonaj proby bez obciazenia przy silniku odlaczo-
nym od procesu.

3. Sprawdz jakos$¢ i ilos¢ powietrza chtodzacego.

9.Pr

P Zi ikacje p (par.1D631).

4. Upewnij sig, ze wszystie przefaczniki Start/Stop
znajdujq sie w pozycji STOP.

10. Podiacz silnik do procesu i ponownie wykonaj
rozruch prébny.

5. Podfacz przemiennik do zasilania sieciowego. 11. Przemiennik Vacon 20 jest gotowy do eksploatacji.

6. Uruchom kreator rozruchu i skonfiguruj wszystkie
niezbedne parametry.

Tab. 3: Etapy uruchamiania

4.2.2 Kreator rozruchu
Kreator rozruchu zostanie uruchomiony przy pierwszym wiaczeniu zasilania przemiennika
Vacon 20. Kreator mozna uruchomi¢, ustawiajac parametr SYS 4.2 na warto$¢ 1. Procedura
jest przedstawiona na ilustracjach ponizej.

UWAGA! Kreator rozruchu zawsze przywraca fabryczne

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a
REF L-' - REF ‘..‘ ( -.‘
MON - MON Lo -
-
me| ) PAR ) 'l -r.,
svs € svs |4 3 rpmt
v v v 2
FWD REV 0 KEYPAD BUS FWD REV O KEVPAD BUS
v o)
Przejdz do menu parametréw Nacisnij przycisk OK, aby
i wybierz predkos¢ znamionowa przejsé do trybu edycji.
silnika P1.3.
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
REF - ~ REF R 4
MON { L.‘ '..“ { MON .-.‘
PAR LI N PaR
sys 4 sys 4 H
v v v v s
FWD REV 70 KEYPAD BUS FWD REV U0 KEYPAD BUS
~Av©D v
@ Zmien wartosé P1.3 za pomoca @ Wykonaj te sama procedure
przyciskéw Gora/Dét i naci dla pradu znamionowego
przycisk OK, aby potwierdzi¢. silnika P1.4.

Rys. 17: Kreator rozruchu przemiennika Vacon 20 (zastosowanie standardowe)
Tel. +358 (0)201 2121  Faks +358 (0)201 212205




NAWIGACJA | ROZRUCH

VACON ® 17

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM_FAULT
REF| a REF a REF a
won| LA L L O I I I | MoN (]
R A B A S L
svs| o v sys| o v svs| g v
FWD REV 0 KEYPAD BUS FWD REV O KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
W kreatorze Nacisnij przycisk OK, Wybierz wartosci
rozruchu zostanie aby przejs$¢ do trybu z zakresu
wyswietlony numer edycji. 0-3 (patrz ponizej).
parametru 17.1.
Mozliwe opcje:
pia| P2 | P17 | P18 | Pras | P21 P22 | P23 | pat | Paz| P33 | paz|Pu3
5080 | 15x o= o 50060 4=A11
0= podstawawe v o e, aomane | 10 | crmtrie [ | 0% cov | o |
cresotvodcia
o -
t=napedpompy | v 5% | Lo free 02 | 90 | e o | e [ R S| e
cresiotivoton
2= naped | osoeo | asx |02 0= 1= 0= so0 | asait
wentylatora R I TS i [ R g G (et sov | 20| e
3 = naped o wysokim o | seomane | _ . ~
Mmomencie P [l I [oeenuul A (P U0 (i Y [l Il IR (RN
obrotowym el

* Takie samo jak napiecie napgdu z wyjatkiem przemiennikéw 115V,
dla ktérych warto$¢ wynosi 230 V.

P1.1 Nap. znam. silnika (V)

P1.2 Czgst. znam. silnika (Hz)
P1.7 Limit pradu (A)

P1.8 Tryb sterowania silnikiem
P1.15 Zwigkszenie momentu obr.
P2.1 Miejsce sterowania

P2.2 Funkcja Start

Parametry
zalezne:

P2.3 Funkcja Stop

P3.1 Min. czestotliwos¢

P3.2 Maks. czestotliwos¢

P3.3 Sterowanie czestotliwoscig z zaciskow we/wy
P4.2 Czas przysp. (s)

P4.3 Czas hamow. (s)

READY RUN STOP ALARM FAULT

REF| -
won )
PARIY )
sYs o v

FWD REV 10 KEYPAD BUS

Naci$nij przycisk OK,
aby potwierdzié :

Rys. 18: Konfiguracja przemiennika
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20 ® VACON MONITOROWANIE | PARAMETRY

5. MONITOROWANIE | PARAMETRY

UWAGA! Niniejsza instrukcja dotyczy pr

Vacon 20. W przypadku zastosowania specjalnego nalezy pobrac odpowiednia
instrukcje dostepna na stronie www.vacon.com -> Support & Downloads (Pomoc
techniczna i pobieranie).

5.1 Wartosci monitorowane

Kod Sygnat i jacy Jed k ID | Opis

V1.1 Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz 1 Czestotliwos¢ wyjsciowa dla silnika

V1.2 Czestotliwos¢ zadawana Hz 25 C;esFoFllyvosc zadawana dia sterowa:-
nia silnikiem

Vi3 Predkos¢ silnika obr./min 2 Wyliczona predkos¢ obrotowa silnika

Via Prad silnika A 3 Zmierzony prad silnika

V1.5 Moment obrotowy silnika % 4 Wyliczony rzeczymey/'znamlonowy
moment obrotowy silnika

V16 Moc wyjéciowa W 79 Mo‘c wyjsciowa z przemiennika do
silnika

V1.7 Napiecie silnika \ 6 Napiecie silnika

V18 Napiecie na szynie pradu v 7 Zmierzone napiecie na szynie pradu

: statego statego

V1.9 Temperatura przemiennika °C 8 Temperatura radiatora

V1.10 Temperatura silnika % 9 Wyliczona temperatura silnika

VI Moc na wale silnika % 5 Wyllc;oqa rzeczywista/znamionowa
moc silnika

V2.1 Wejscie analogowe 1 % 13 Zakres sygnalc_)w Al jako warto$¢
procentowa uzywanego zakresu

V2.2 Wejicie analogowe 2 % 14 Zakres sygnabgw AI2 jako wartos¢
procentowa uzywanego zakresu

V23 Wyjécie analogowe % 2% Zakres sygnabgw AO jako wartos¢
procentowa uzywanego zakresu

V2.4 Stany wejsc cyfrowych DIt 15 | Stany wejs¢ cyfrowych

DI2, DI3
V2.5 Stany wejé¢ cyfrowych DI4, 16 | Stany wejs¢ cyfrowych
DI5, DI6

v26 | Ro1,R02,00 17 | Stany wyjs¢ cyfrowych/

przekaznikowych

Tab. 4: Wartosci monitorowane przemiennika Vacon 20 (zastosowanie ogdine)

Tel. +358(0)201 2121 © Faks +358 (0)201 212205




MONITOROWANIE | PARAMETRY

VACON ¢ 21

Kod Sygnat itorujacy Jed ' ID | Opis
vy | Wejscie ciagu impulsow/ % 1234 | Wartos¢ na skali 0-100%
kodera
V2.8 Obr./min kodera obr./min 1235 ;kaloW§ne 2godnie z parametrem
impulséw/obrotu kodera
Stan kodéw bitéw przemiennika
BO = gotowe
B1=praca
B2 =do tylu
V3.1 Stowo stanu 43 | B3 =usterka
przemiennika
B6 = praca wiaczona
B7 = alarm aktywny
B12 = zadanie pracy
B13 = regulator silnika aktywny
Stan kodoéw bitéw aplikacji:
B3 = opadanie 2 aktywne
B5 = miejsce zdalnego sterowania 1
aktywne
B6 = miejsce zdalnego sterowania 2
S aktywne
V32 Stowo stanu aplikacji 89 B7 = sterowanie z magistrali Fieldbus
aktywne
B8 = sterowanie lokalne aktywne
B9 = sterowanie z komputera aktywne
B10 = czestotliwosci zadawane
aktywne
V33 Stowo stanu wejs¢ 56
cyfrowych
V4.1 Wartos¢ zadana PID % 20 | Wartosc¢ zadana regulatora
V4.2 Wartosc sprzezenia % 21 Wartos¢ rzeczywista regulatora
zwrotnego PID
V4.3 Btad PID % 22 | Btad regulatora
V4.4 Wyjscie PID % 23 | Wyjscie regulatora
Va5 Proces 29 Skalowana zmienna procesu
patrz par. 15.18
Tab. 4: Wartosci monitorowane przemiennika Vacon 20 (zastosowanie ogdine)
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22 ® VACON MONITOROWANIE | PARAMETRY

5.2 Parametry szybkiej konfiguracji (menu wirtualne wyswietlane przy
par.17.2=1)

Kod Parametr Min. | Maks. bl [[stanient ID Uwagi
nostka| fabryczne

Napiecie zna- 180 690 v Zmienne 110 Sprawdzi¢ na tabliczce

P [ mionowe silnika znamionowej silnika.

Czestotliwos¢

p12 | znamionowa | 300032000 Hz | s000/60,00 | 111 |SPrawdzié na tabliczce

znamionowe;j silnika.

silnika
Znamionowa obr/ Wartos¢ fabryczna
P1.3 predkos¢ 30 20000 - 1440/1720 | 112 | dotyczy silnika
s min M
obrotowa silnika 4-biegunowego.
Prad znamio- 02x | 20x Sprawdzi¢ na tabliczce
! "
P1.4 nowy silnika INunit | INunit A Nunit "3 znamionowej silnika.
Wartos¢ cos i¢ I
P15 rosccose 1 930 | 1,00 085 120 | SPrawdzi¢ na tabliczce
5|In|ka(p znamionowej silnika.
. 0,2x 2x 1,5x Maksymalny prad
Limit prad A 107 | o
P PR it | unie INunit silnika.
Zwiekszenie 0 = nieuzywane
P1.15 momentu obr 0 ! 0 109 1=w uzyciu

0 = zacisk we/wy
1 =magistrala
komunikacyjna

Wybdr miejsca
P2.1 zdalnego 0 2 0 172
sterowania 1

2 =panel
. 0 = opadanie
P2.2 Funkgcja Start 0 1 0 505 1= start ,w biegu”
p23 | Funkeja Stop 0 1 0 506 | 9= Wybieg.
% 1= opadanie
P31 Mlnlm.alna' i 0,00 P32 Hz 0,00 101 Mlqlmalna czestotli-
czestotliwos¢ wosc zadawana
p3p | Maksymalna f oq, ) 30000] Hz | s000/60,00 | 102 |Maksymalna czestotli-
czestotliwos¢ wos¢ zadawana
1 = predkosci zada-
wane 0
2 =panel
3 = magistrala komuni-
Wybor czestotli- kacyjna
wosci zadawa- 4=ANl
P3.3 | nejdlamiejsca 1 9 7 117 |5=A12
zdalnego 6=PID
sterowania 1 7=Al1+AI2
8 = potencjometr
silnika
9 = cigg impulséw/
koder

Tab. 5: Parametry szybkiej konfiguracji
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Kod Parametr Min. | Maks. Sl [E=tanienia ID Uwagi
nostka| fabryczne
Predkos¢ zadawana 0
P34 Predkos¢ P31 | P32 Hz 5,00 124 | Jest uzywana jako cze-
zadawana 0 stotliwoé¢ zadawana
przyP3.3=1
P3.5 Predkos¢ P31 | P32 Hz 10,00 105 | Yruchamianie przez
zadawana 1 wejscia cyfrowe
P3.6 Predkos¢ P31 | P32 Hz 15,00 106 | Uruchamianie przez
zadawana 2 wejscia cyfrowe
P3.7 Predkosc P31 | P32 Hz 20,00 126 | Uruchamianie przez
zadawana 3 wejscia cyfrowe
Cras Czas przyspieszania od
P42 " . 0,1 | 3000,0 s 3,0 103 | 0 Hz do czestotliwosci
przyspieszania 1 N
maksymalnej
Czas Czas hamowania
P43 . 0,1 3000,0 s 30 104 | od czestotliwosci
hamowania 1 .
maksymalnej do 0 Hz
0=0-100%
Zakr 1=20%-100%
P6.1 axres 0 1 0 379 | 20% jest réwne mini-
sygnatow Al1 N .
malnemu poziomowl
sygnatu 2 V.
0=0-100%
Zakres 1=20-100%
P6.5 0 1 0 390 | 20% jest réwne mini-
sygnatu Al2 N .
malnemu poziomow!
sygnatu 2V lub 4 mA.
PIaT Automatygzne 0 ] 0 731 0 = wylagczone
zerowanie 1 =wlaczone
0 = wszystkie parame-
Ukrywanie try widoczne
P17.2 ywanl 0 1 1 115 | 1 = widoczna tylko
parametrow

grupa parametréw
szybkiej konfiguracji

Tab. 5: Parametry szybkiej konfiguracji
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5.3 Ustawienia silnika (panel sterowania: menu PAR -> P1)

Kod | Parametr [ Min.|maks.| Jed- | Ustawienia| ) Uwagi
nostka| fabryczne
P Napiecie znamio-| o0 [ 699 v Zmienne 110 SpraV\{dZ|c na.ta_bl.lczce
nowe silnika znamionowe;j silnika
Caestotliwosc Sprawdzi¢ na tabliczce
P1.2 zZnamionowa 30,00 320,00 Hz 50,00/60,00 | 111 praw A
silnika znamionowe;j silnika
Znamionowa Wartos¢ fabryczna
P13 predkos¢ 30 | 20000 | obr./min| 1440/1720 | 112 | dotyczy silnika
obrotowa silnika 4-biegunowego
Pradznamionowy| 0,2x [ 2,0x Sprawdzi¢ na tabliczce
| "
P14 silnika it | omie | 2 Nunit | 113 mionowe silnika
Wartos¢ cos@
5 sﬂrj:ka © ) 030 | 1,00 0,85 120 Sprawd2|c na.ta.bl.lczce
(wspotczynnik znamionowej silnika
mocy)
S 0 = indukcyjny
P1.6 Typ silnika 0 1 0 650 1 = magnes staly
- 02x| 2x 1.5x Maksymalny prad
Limit pradu A 107 | ..
7 Pra INunit | INunit INunit silnika
0 = sterowanie
Tryb sterowania czestotliwoscig
P1.8 silnikiem 0 ! 0 600 1 = sterowanie pred-
koscig w petli otwartej
. . 0 = liniowy
P19 WSPOE/ny””'k 0 2 0 108 | 1 = kwadratowy
2 = programowalny
P1.10 Punkt 8,00 |32000] Hz | 5000/60,00 | 602 [ CZEstotliwosE punktu
ostabienia pola ostabienia pola
Napiecie w punkcie
Napiecie punktu ostabienia pola jako
PIAT | ostabienia pola 10,00 200,00 % 100,00 603 warto$¢ procentowa
Unmot
Czestotliwos¢ ?riejizw\gloszzunktu
P1.12 punktu 0,00 | P1.70 Hz 50,00/60,00 | 604 9 h
srodkowego U/f programowainego
wspotczynnika U/f
Napiecie punktu
srodkowego dla
Napiecie punktu o programowalnego
PLI3 | ¢rodkowego Usf | @00 | PTIT[ % 100,00 | 605 | \ycpstczynnika U/f jako
wartos¢ procentowa
Unmot

Tab. 6: Ustawienia silnika
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Kod Parametr | Min.|Maks.| Jed- [Ustawieniaf Uwagi
nostka| fabryczne
Napiecie dla Napigcie przy 0 Hz jako
P1.14 czestotliwosci 0,00 | 40,00 % Zmienne 606 | warto$¢ procentowa
zerowej Unmot
Zwigkszenie 0 = wylaczone
P1.15 momentu 0 1 0 109 |9 = WY
1=wiaczone
obrotowego
Czestotliwos¢ modula-
cji szerokoscia impulsu.
PG Czestotllwo_sc 15 160 KHz 2,0/2,0 601 Jedli \.A{artoscl 53 Wyz-
przefaczania sze niz fabryczne,
nalezy ograniczy¢
natezenie pradu
0 = wylaczony
P1.17 | Modut hamujacy| 0 2 0 504 | 1 = wigczony: zawsze
2 = stan pracy
0 = nieaktywna
o 1 = identyfikacja przy
P1.18 Iden_tyﬂkaqa 0 1 0 631 | przestoju (aktywacja
silnika .
wymaga wydania
polecenia w ciggu 20 's)
Spadek napiecia na
uzwojeniu silnika jako
Spadek iz
P1.19 iecia Rs 0,00 | 100,00 % 0,00 675 | wartosc procentowa
napiecia Unmot Przy pradzie
zZnamionowym
0 = wylgczony
1 =wlaczony, tryb
P1.20 Rtergzlétqr 0 2 1 607 | standardowy
przepiec 2 = wiaczony, tryb
obciazenia udarem
Regulator zbyt 0 = wylgczony
P1.21 niskiego napiecia 0 ! ! 608 1 =wlaczony
P1.22 | Filtr sinusoidalny 0 1 0 522 0 = nieuzywany

1=w uzyciu

Tab. 6: Ustawienia silnika

UWAGA! Parametry sa wyswietlane, gdy P17.2=0.
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5.4 Ustawienia funkgji Start/Stop (panel sterowania: menu PAR -> P2)

Jed- | Ustawienia

Kod Parametr | Min.| Maks. nostka| fabryczne

ID Uwagi

0 = zaciski we/wy

Wybér miejsca 1=magistrala

P2.1 zdalnego () 2 0 172 : .
! komunikacyjna
sterowania 1
2 =panel
. 0 = opadanie
P2.2 Funkcja Start 0 1 0 505 1= start ,w biegu”
. 0 = wybieg
P23 Funkcja Stop 0 1 0 506 1 = opadanie
Sterowanie Sterowanie
we/wy we/wy
sygnat 1 sygnat 2
Logika we/ 0 Do przodu Do tytu
" 1 Do przodu Odwrécony
P2.4 wy funkgji 0 4 2 300 (brzeg) Stop
Start/Stop 2 Do przodu Do tylu
(brzeg) (brzeg)
3 Start Do tytu

4 Start (brzeg) Do tytu

0 = sterowanie zdalne

P2.5 | Lokalne/zdalne| 0 1 0 21 .
1 = sterowanie lokalne
Kierunek _
P26 | sterowania 0 1 0 1239 = doprzodu
1=dotylu
z panelu
P27 Przycisk Stop 0 1 1 114 0 = tylko panel sterowania
panelu 1=_zawsze

0 = zaciski we/wy
1=magistrala
komunikacyjna

2 =panel

Wybér miejsca
P2.8 zdalnego 0 2 0 17
sterowania 2

w

Tab. 7: Ustawienia funkcji Start/Stop

Tel. +358(0)201 2121 © Faks +358 (0)201 212205




MONITOROWANIE | PARAMETRY VACON ¢® 27

dq

5.5 Czestotliwosci

(panel ster ia: menu PAR -> P3)

Jed- | Ustawie-
Kod Parametr | Min.| Maks. i nia ID Uwagi
fabryczne
Minimalna
P31 | crestotliwosc 0,00| P3.2 Hz 0,00 101
Maksymalna 50,00/
P32 czestotliwos¢ P3.11 32000 Hz 60,00 102
1 = predkosci zadawane 0
2 =panel
Wybér czestotli- 3 =magistrala komunikacyjna
wosci zadawa- 4=An
P3.3 | nejdlamiejsca 1 9 7 117|5=A12
zdalnego 6 =PID
s terowania 1 7=AI+AI2
8 = potencjometr silnika
9 = ciag impulséw/koder
Predkoéé Predkosc¢ zadawana 0 jest
P3.4 € P3.1| P32 Hz 5,00 124|uzywana jako czestotliwos¢
zadawana 0 _
zadawana przy P3.3 =1
P35 Predkos¢ p31| P32 Hz 10,00 105 Uruchamianie przez wejscia
zadawana 1 cyfrowe
P36 Predkos¢ p3.1| P32 Hz 15,00 106, Uruchamianie przez wejscia
zadawana 2 cyfrowe
P37 Predkosc p31| P32 Hz 20,00 126, Uruchamianie przez wejscia
zadawana 3 cyfrowe
P38 Predkos$¢ p3.1| P32 Hz 25,00 127 Uruchamianie przez wejscia
- zadawana 4 : - . cyfrowe
P39 Predkosc p31| P32 Hz 30,00 128 Uruchamianie przez wejscia
zadawana 5 cyfrowe
P3.10 Predkos¢ p31| P32 Hz 40,00 129 Uruchamianie przez wejscia
zadawana 6 cyfrowe
P3.11 Predkos¢ p3.1| P32 Hz 50,00 130 Uruchamianie przez wejscia
zadawana 7 cyfrowe
Wybér czestotli-
wosci zadawa-
P3.12 | nejdla miejsca 1 9 5 131|Jak parametr P3.3
zdalnego
sterowania 2
Opadanie Wspotczynnik odchylenia
P3.13 | potencjometru | 1 50 Hz/s 5 331 redkosci
silnika pre
Zerowanie ? f ;)erraokviaer:?ewaongtrz maniu
P3.14 | potencjometru | 0 2 2 367|0= € P ymani
silnika 2 = zerowanie po wytaczeniu
zasilania

Tab. 8: Czestotliwosci zadawane

UWAGA! Parametry sa wyswietlane, gdy P17.2=0.
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5.6 Konfiguracja ramp i hamulcéw (panel sterowania: menu PAR -> P4)

Kod Parametr Min. | Maks. pedall|\stavienla ID Uwagi
nostka| fabryczne
0 = liniowy
P4.1 Ksztaft 0,0 10,0 s 0,0 500 [>0 = czas opadania po
opadania S N
krzywej S
Czas 01 |[30000| s 30 103
Pa.2 przyspieszania 1 ' ' !
Czas 01 |[30000| s 30 104
P hamowania 1 ! ! !
Ksztatt
P44 | opadania's2 00 | 100 s 0,0 501
Czas 01 |[30000| s 10,0 502
pa.s przyspieszania 2 ' ' '
Czas 01 |[30000| s 10,0 503
P46 | hamowania 2 ' ! '
0 = wytaczone
Hamowanie 1=hamowanie
paz strumieniem 0 3 0 520 2 = modut hamujacy
3 =tryb petny
Prad
) 2,
P4.8 hamowania IOSX | 0>_( A INunit 519
strumieniowego| MUt | Nunit
Prad Okresla prad wprowa-
ad 0,3x 2,0x dzany do silnika
P4.9 hamowania A INunit 507 .
radem statym Inunit | INunit podczas hamowania
pra pradem statym.
Okresla, czy hamowa-
nie jest wiaczone czy
Czas tez wyltaczone, oraz
zatrzymania czas hamowania
P4.10 pradem 0,00 |60000] s 0,00 508 | ia pradu
statym statego podczas
zatrzymywania silnika.
0 = nieaktywny
Czestotliwos¢ wyj-
Czestotliwoé¢ $ciowa, przy ktorej
P4.11 zatrzymania 0,70 | 10,00 Hz 1,50 515 |nastepuje zadziatanie
pradem statym hamowania pragdem
statym.

Tab. 9: Konfiguracja ramp i hamulcéw
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Kod

Parametr

Maks.

Jed-
nostka

Ustawienia
fabryczne

D

Uwagi

P4.12

Czas urucho-
mienia pradem
statym

0,00

600,00

516

0 = nieaktywny

P4.13

Prég czestotli-
wosci przyspie-
szenia 2

0.00

P3.2

527

0,00 = wytaczony

P4.14

Prég czestotli-
wosci
hamowania 2

0,00

P3.2

528

0,00 = wytaczony

P4.15

Zewnetrzny
hamulec: op6z-
nienie otwarcia

0,00

320,00

1544

P4.16

Zewnetrzny
hamulec: limit
czestotliwosci

otwierania

0,00

P3.2

Hz

1535

P4.17

Zewnetrzny
hamulec: limit
czestotliwosci

zamykania

0,00

P3.2

Hz

1539

P4.18

Zewnetrzny
hamulec: limit
czestotliwosci

zamykania

do tylu

0,00

P3.2

1540

P4.19

Zewnetrzny
hamulec: limit
pradu otwiera-
nia/zamykania

0,0

200,0

20,0

1585

Tab. 9:
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5.7 Wejscia cyfrowe (panel sterowania: menu PAR -> P5)

Kod Parametr | Min. | Maks. feik || Uz ID Uwagi
nostka | fabryczne
0 = nieuzywany
1=DI
Sygnat we/w 2-Di2
P51 | O e | 0 6 1 403 [3=D13
4=DI4
5=DI5
6 =DI6
psa | Sygnatwelwy |, 6 2 404 |Jak dla parametru 5.1
sterowania 2
P53 Do tytu 0 6 0 412 |Jak dla parametru 5.1
Zamkniecie
P5.4 | przy zewnetrz- 0 6 6 405 |Jak dla parametru 5.1
nej usterce
Otwarcie przy
P5.5 zewnetrznej 0 6 0 406 |Jak dla parametru 5.1
usterce
pse | Zerowanie 0 6 3 414 | Jak dla parametru 5.1
usterki
P5.7 | Wiaczenie pracy| 0 6 0 407 |Jak dla parametru 5.1
P5.8 Predkos¢ 0 6 4 419 |Jak dla parametru 5.1
zadawana B0
psg | _ Predkose 0 6 5 420 |Jak dla parametru 5.1
zadawana B1
psio|  Predkosc 0 6 0 421 |Jak dla parametru 5.1
zadawana B2
ps.qq| Wybdrczasu | g 6 0 408 |Jak dla parametru 5.1
opadania 2
ps.12| Potenciometr | 6 0 418 [Jak dla parametru 5.1
silnika w gére
P5.13 PgtgnCJomgtr 0 6 0 417 |Jak dla parametru 5.1
silnika w dot
Miejsce Wiacza miejsce stero-
P5.14 zdalnego 0 6 0 425 |wania 2.
sterowania 2 Jak dla parametru 5.1
Z;:;Z;t,z:'aw:is; Wiacza miejsce stero-
P5.15 oo 6 0 343 |wania 2.
sca zdalnego
: Patrz parametr 5.1
sterowania 2

Tab. 10: Wejscia cyfrowe
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Kod Parametr | Min.| Maks. Jzit | UnErmEi ID Uwagi
nostka | fabryczne
I Wiacza wartos¢ zada-
P5.16 zaxﬁ]’;";lc[) ol o 6 0 1047 |wana 2.
Jak dla parametru 5.1
Wiacza podgrzewanie
silnika (prad staty)
. w stanie Stop, gdy
ps.17 | Podgrzewanie | 6 0 1044 | parametr tej funkgji
silnika aktywne X N
jest ustawiony na
wartosc 2.
Jak dla parametru 5.1
Tab. 10: Wejscia cyfrowe
5.8 Wejscia logowe (panel ster menu PAR -> P6)
Kod | Parametr | Min. | Maks.| 89" | Ustawienia| ) Uwagi
nostka| fabryczne
Zakres 0=0-100% (0-10V)
P61 1 sygnatow Al 0 ! 0 379 11 = 20-100% (2-10V)
P62 QH, nies'ta_ndar- -100,00| 100,00 % 0,00 380 O,QO = brak skalowania
lowe minimum min.
All, 100,00 = brak
P6.3 | niestandardowe| -100,00 | 300,00 % 100,00 381 SO
N skalowania maks.
maksimum
Poa | . 7 00 | 100 s 0,1 378 |0 = brak filtrowania
filtrowania Al1
Zakres sygnatu 0=0-10V/0-20 mA
P65 A2 0 ! 0 390 19 Z2-10v/4-20 mA
P6.6 QIZ, nies'ta_ndar- -100,00| 100,00 % 0,00 391 O,QO = brak skalowania
lowe minimum min.
A2, 100,00 = brak
P6.7 | niestandardowe| -100,00 | 300,00 % 100,00 392 SO
" skalowania maks.
maksimum
Czas _ .
P6.8 filtrowania Al2 0,0 10,0 s 0,1 389 |0 = brak filtrowania

Tab. 11: Wejscia analogowe
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5.9 Ciag impulséw/koder (panel sterowania: menu PAR -> P7)

Kod | Parametr |Min.| Maks.| Jed- | Ustawienial ., Uwagi
nostka | fabryczne

Minimalna Czestotliwos¢ impulsow

P7.1 | czestotliwos¢ 0 10000 Hz 0 1229 | powinna by¢ interpreto-
impulséw wana jako sygnat 0%.

Maksymalna Czestotliwos¢ impulsow

P7.2 | czestotliwos¢ | 0,0 | 10000 Hz 10000 1230 | powinna by¢ interpreto-

impulsow wana jako sygnat 100%.

Czestotliwoé¢

Czestotliwos¢ jest rowna
zadawana przy

0%, jesli jest uzywana

P7.3 minimalnej | 0,00 | P3.2 Hz 0,00 12311, L
AN jako czestotliwos¢
czestotliwosci
A . zadawana.
impulséw

Czestotliwosé

Czestotliwos¢ jest rowna
zadawana przy

100%, jesli jest uzywana

P7.4 | maksymalnej | 0,00 | P3.2 Hz 50,00/60,00 | 1232]. A
S jako czestotliwos¢
czestotliwosci
A . zadawana.
impulséw
. 0 = wylaczon
Kierunek via Y

P7.5 0 2 0 1233 |1 = wigczony/normalny
kodera .
2 = wlaczony/odwrécony

Liczba impulséw kodera
na obrét. Uzywane tylko

P7.6 IrT)puIsy/ 1 65535 impulsy/ 256 629 |do skalowania wartosci
obrét kodera obr. X h X
monitorowanej obr./min
kodera.
0=DI5iDI6 sa dostepne
dla zwyktych wejs¢
cyfrowych
Konfiguracja 1=DI6 jest dostepne dla
P7.7 | wejscpisipis| © 2 0 18001 iagu impulséw

2=DI5iDI6 sa dostepne
dla trybu czestotliwosci
kodera

Tab. 12: Ciag impulséw/koder
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5.10 Wyjscia cyfrowe (panel sterowania: menu PAR -> P8)

Kod | Parametr | Min.|

Maks.|

Jed-
nostkal

Ustawienia
fabryczne

ID

Mozliwe opcje

Wybor

P8l sygnatu RO1

31

w

0 = nieuzywany

1=gotowy

2 =praca

3 = usterka

4 = odwrécona usterka

5 = ostrzezenie

6 = odwrocony

7 = dla predkosci

8 = regulator silnika aktywny
9 = sfowo sterujace FB, B13
10 = stowo sterujace FB, B14
11 = stowo sterujace FB, B15
12 = nadzorowanie czestotli-
wosci wyjsciowej

13 = nadzorowanie wyjscio-
wego momentu obrotowego
14 = nadzorowanie tempera-|
tury urzadzenia

15 = nadzorowanie wyjs¢
analogowych

16 = predkos¢ zadawana
aktywna

17 = sterowanie hamulcem
zewnetrznym

18 = sterowanie z panelu
aktywne

19 = sterowanie we/wy
aktywne

Wybor

P82 sygnatu RO2

314

Jak dla parametru 8.1

Wybor

P83 sygnatu DO1

312

Jak dla parametru 8.1

Odwracanie

P8.4 RO2

489

0 = brak odwracania
1=odwrécone

Opdznienie

P85 [ wi.dlarO2

0,00

320,00

0,00

460

0,00 = brak op6znienia

Opoznienie

P86 wyt. dla RO2

0,00

320,00

0,00

461

0,00 = brak op6znienia

Odwracanie

P8.7 RO1

0

1587

0 = brak odwracania
1=odwrécone

Tab. 13: Wyjscia cyfrowe
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- lu o
Kod | Parametr | Min.| Maks. I ID Mozliwe opcje
nostka| fabryczne
Opdznienie _ P
P8.8 wh dla RO1T 0,00 | 320,00 s 0,00 458 | 0,00 = brak opdznienia
Opéznienie _ PP
P8.9 wyl.dlaRO1 0,00 | 320,00 s 0,00 459 | 0,00 = brak opéznienia
paio|  Wybor o | 19 0 317
sygnatu RO3 Jak dla parametru 8.1
Wybor RO3-RO5 zaimplemento-
P8.11 y 0 19 0 318 | wane, ale ukryte do
sygnatu RO4 .
momentu podtaczenia
5 kart; jonalnej
pgaa|  Wybor o | 19 0 1386 Y OPGonane
sygnatu RO5

Tab. 13: Wyjscia cyfrowe

5.11 Wyjscia analogowe (panel sterowania: menu PAR -> P9)

Maks. Jed- | Ustawienia D

Kod| Parametr | Min. nostka| fabryczne

Mozliwe opcje

0 = nieuzywany

1 = czestotliwos¢ wyjsciowa

(0~Fmax)

2= prad wyjsciowy (0-lnmotor)

3 = moment obrotowy silnika

(0-Ihmotor)

4 = wyjscie PID (0-100%)

5 = czestotliwos¢ zadawana

(0—fnax)

6 = predkos¢ silnika (0-ny,,,)

7 =moc silnika (0-P\ot0r)

8 = napiecie silnika (0-Unotor)
9 = napiecie szyny DC

307 (0-1000 V)

10 = wejécie danych proceso-

wych 1

(0-10000)

11 = wejécie danych proceso-

wych 2

(0-10000)

12 = wejécie danych proceso-

wych 3

(0-10000)

13 = wejécie danych proceso-

wych 4

(0-10000)

14 =Test 100%

Wybérsygnatu
wyjscia 0 14 1
analogowego

Po.

Tab. 14: Wyjscia analogowe
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Jed- | L ienia| | Mosli
nostka| fabryczne

Kod| Parametr | Min.| Maks. opcje

Minimum
e 0=0V/0mA
P9.2 wyjscia 0 1 0 310 1=2V/4mA
analogowego
Skalowanie
P93 wyjscia 0,0 | 1000,0] % 100,0 311 | Wspotczynnik skalowania

analogowego

Czas filtrowa-
P9.4| niawyjscia | 0,00| 10,00 s 0,10 30:
analogowego

®

Czas filtrowania

Jak dla parametru 9.1, AO2

Wybérsygnatu J >
P9.5 | wyjsciaanalo-| 0 14 ] 4|l ;IAO3kza|m§Iementowane,
jowego 2 aleu ryte- (o} momen$u )
¢ podtaczenia karty opcjonalnej
Minimum wyj-| Jak dla parametru 9,2, AO2
cii i AO3 zaimplementowane,
Pos SCI?,‘,aena(!Ozgw 0 ! 0 475 ale ukryte do momentu
9 podtaczenia karty opcjonalnej
Skalowanie Jak dla parametru 9,3, AO2
P9.7 | wyjsciaanalo-| 0,0 | 10000 % 1000 | 476| |03 zeimplementowane,
gowego 2 ale ukryte do momentu

podtaczenia karty opcjonalnej

Jak dla parametru 9,4, AO2

i AO3 zaimplementowane,
ale ukryte do momentu
podtaczenia karty opcjonalnej

Czas filtrowa-
P9.8| niawyjscia | 0,00 10,00 s 0,10 47
analogowego

o

Wybérsygnatu
P9.9 | wyjsciaanalo-| 0 14 1 47
gowego 3

©

Jak dla parametru 9.5

Minimum
P9.10| wyjsciaanalo-| 0 1 0 48
gowego 3

N

Jak dla parametru 9.6

Skalowanie
P9.11| wyjscia analo-| 0,0 | 1000,0| % 100,0 48
gowego 3

[

Jak dla parametru 9.7

Czas filtrowa-
nia wyjscia
analogo-
wego 3

P9.12] 0,00 10,00 s 0,10 48

S

Jak dla parametru 9.8

Tab. 14: Wyjscia analogowe
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5.12 Mapowanie danych magistrali Fieldbus (panel sterowania: menu
PAR->P10)

Kod Parametr Min.| Maks. hecoll|\Ustanienia ID Uwagi
nostka| fabryczne

0 = czestotliwos¢
zadawana

1 = wyjsciowa wartos¢
zadawana

2 = predkosc¢ silnika

3 =prad silnika

4 = napiecie silnika

5 =moment obrotowy
silnika

6 = moc silnika

7 = napiecie szyny DC
8 = kod aktywnej
Wybér wyjscia usterki

P10.1 | danych magistrali 0 15 0 852 |9 = wejscie analo-
komunikacyjnej 1 gowe All

10 = wejscie analo-
gowe Al2

11 = stan wejs¢ cyfro-
wych

12 = wartoséc sprzeze-
nia zwrotnego PID

13 = wartos¢ zada-
wana PID

14 = cigg impulséw/
wejscie kodera (%)

15 = cigg impulséw/
wejscie kodera ()

Wybér wyjicia Zmienne mapowanie
P10.2 | danychmagistrali | 0 | 15 1 853 P
. A PD2
komunikacyjnej 2
Wybor wyjscia Zmienne mapowanie
P10.3 | danychmagistrali | 0 | 15 2 854 P
. A PD3
komunikacyjnej 3
Wybr wyjécia Zmienne mapowanie
P10.4 | danych magistrali 0 15 4 855 P
. o PD4
komunikacyjnej 4
Wybr wyjécia Zmienne mapowanie
P10.5 | danych magistrali 0 15 5 856 P

PD5

komunikacyjnej 5

Tab. 15: Mapowanie danych magistrali Fieldbus
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Jed- | Ustawienia

Kod Parametr Min.| Maks. nostka| fabryczne ID Uwagi
Wybr wyjécia Zmienne mapowanie
P10.6 | danych magistrali 0 15 3 857 P
. A PD6
komunikacyjnej 6
Wybr wyjicia Zmienne mapowanie
P10.7 | danych magistrali 0 15 6 858 P
. A PD7
komunikacyjnej 7
Wybr wyjicia Zmienne mapowanie
P10.8 | danych magistrali | 0 15 7 859 P

komunikacyjnej 8 PD8

PDI dla zewnetrznego

w
Wybor wejscia ? i E;Deﬁzywane
P10.9 | danych zewnetrz- | 0 5 0 1519], —
nego CW 2=PDI2
3=PDI3
4 =PDI4
5=PDI5
Tab. 15: Mapowanie danych magistrali Fieldbus
5.13 Czestotliwosci nied | (panel ster ia: menu PAR->P11)
Kod Parametr Min. | Maks.[ Jed- | Ustawienial ) Uwagi
nostka| fabryczne
Dolny limit zakresu Dolny limit
P11.1 czestotliwosci 0,00 P3.2 Hz 0,00 509 Y

niedozwolonych 1 0 = nieuzywany

Gorny limit zakresu
P11.2 czestotliwosci 0,00 P3.2 Hz 0,00 51
niedozwolonych 1

Gorny limit
0 = nieuzywany

S5}

Dolny limit zakresu
P11.3 czestotliwosci 0,00 P3.2 Hz 0,00 51
niedozwolonych 2

Dolny limit
0 = nieuzywany

Gorny limit zakresu
P11.4 czestotliwosci 0,00 P3.2 Hz 0,00 51
niedozwolonych 2

Gorny limit
0 = nieuzywany

~

Tab. 16: Czestotliwosci niedozwolone
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5.14 Limity i ia (panel ster ia: menu PAR-> P12)
A Jed- | Ustawienia A
Kod Parametr Min. | Maks. ID Uwagi
nostka| fabryczne
Funkcja monitoro- 0 = nieuzywana
P12.1| wania czestotliwosci| 0 2 0 315 |1 = dolny limit
wyjsciowej 2 =gomy limit
Limit monitorowa- Prég monitorowania
P12.2| nia czestotliwosci | 0,00 | P3.2 Hz 0,00 316 | czestotliwosci
wyjsciowej wyjsciowej
Funkcja monitoro- 0 = nieuzywana
P12.3] wania momentu 0 2 0 348 |1 = dolny limit
obrotowego 2 =gomy limit
Limit monitorowa- Pr6g monitorowania
P12.4 nia momentu 0,0 | 3000 % 0,0 349 |momentu
obrotowego obrotowego
Monitorowanie 0 = nieuzywane
P12.5 temperatury 0 2 0 354 |1 =dolny limit
urzadzenia 2 =gomy limit
Limit monitorowa- Pr6g monitorowania
P12.6( niatemperatury -10 | 100 °C 40 355 |temperatury
urzadzenia urzadzenia
Sygnat
piaz| Monitorowania | 4 | 4 0 356 |0 = A1
wejscia 1=A12
analogowego
Poziom wiaczenia Prog wiaczenia
P12.8 monitorowania 0,00 | 100,00 % 80,00 357 | monitorowania
wejs¢ analogowych wejs¢ analogowych
Poziom wytgczenia Prog wytaczenia
P129 monitorowania 0,00 | 100,00 % 40,00 358 | monitorowania
wejs¢ analogowych wejs¢ analogowych

Tab. 17: Limity monitorowania
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5.15 Zabezpieczenia (panel sterowania: menu PAR -> P13)

Jed- | Ustawienia D

Kod Parametr Min. |Maks. nostka| fabryczne

Uwagi

0 = brak reakgji

Niski poziom 1=alarm
P13.1 sygnéh{ na 0 4 1 700 2= alarm, z'afiawana
wejsciu czestotliwosc¢ alarmu
analogowym 3 = usterka: funkgja Stop
4 = usterka: wybieg
1 = brak reakgji (usterka
S nie jest generowana, ale
P13.2 Zoyt .ms.k'e 1 2 2 727 |przemiennik przerywa
napiecie .
modulowanie)
2 = usterka: wybieg
0 = brak reakgji
Usterka 1=alarm
P13.3 uziemienia 0 3 2 703 2 = usterka: funkcja Stop
3 = usterka: wybieg
Usterka fazy
P13.4 wyjéciowe] 0 3 2 702 |Jak dla parametru 13.3
Zabezpiecze-
P13.5 nie przed 0 3 0 709 |Jak dla parametru 13.3

utykiem

Zabezpiecze-
P13.6 nie przed 0 3 0 71
niedociagzeniem

w

Jak dla parametru 13.3

Zabezpiecze-

P13.7 | nie termiczne 0 3 2 704 |Jak dla parametru 13.3
silnika
P13.8 Mtp: temper_a- 20 100 o 20 705 Kontrol§ temperatury
tura otoczenia otoczenia
Mtp: chfodze- Chtodzenie jako wartos¢
P13.9 nie przy zero- 0,0 150,0 % 40,0 706 | procentowa przy pred-
wej predkosci kosci 0
Mtp: stata . . " -~
P13.10 czasu ciepla 1 200 min Zmienne | 707 |Stata czasu ciepta silnika
2,0
P31 | Pradutyku | 000 [ X A e | 710
Nunit
P13.12 Czas utyku 0,00 |300,00: s 15,00 711 |Czas utyku ograniczony

Tab. 18: Zabezpieczenia
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Jed- | Ustawienia

Kod Parametr Min. |Maks. nostka| fabryczne ID Uwagi
P13.13 CZeS:fy‘L'L‘:""SC 010 |32000 Hz 2500 | 712 | Min. czestotliwosé utyku
UL: ostabienie Minimalny moment
P13.14 poladla 10,0 150,0 % 50,0 714 |obrotowy przy
obcigzenia ostabieniu pola
UL: obciazenie Minimalny moment
it -| o
P13.15 dléc;estotllwo 5,0 150,0 % 10,0 715 obrotowy dla FO
$ci zerowej
P13.16 | UL: limit czasu 1,0 300,0 s 20,0 716
Opdznienie
usterki niskiego
P13.17 | poziomu syg- 0,0 10,0 s 0,5 1430

natu na wejsciu
analogowym

0 = brak reakcji
Usterka 1=alarm
P13.18 zewnetrzna 0 3 2 701 2 = usterka: funkcja Stop

3 = usterka: wybieg

Btad komunika-

P13.19 < . N 0 4 3 733 |Jak dla parametru 13.1
cji magistrali
P13.20 | czestotliwos¢ | P3.1 | P32 | Hz 25,00 183 |99y reakda e
jestalarm + czestotli-
alarmu o
wos¢ zadawana.
P13.21 Blokada ed,ycjl 0 1 0 819 0= edycj.a wiaczona
parametrow 1 = edycja wylgczona
0 = brak reakgji
1=alarm
2 = usterka: funkcja Stop
pr3gz| Usterka 0 3 2 732 |3 = usterka: wybieg
termistora

Ukryte do momentu
podtaczenia karty
opcjonalnej

Tab. 18: Zabezpieczenia

UWAGA! Parametry s wyswietlane, gdy P17.2=0.
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5.16 Parametry at ycznego zer ia usterki (panel sterowania:
menu PAR ->P14)
Kod Parametr Min. | Maks. ik || WS ETHERTD ID Uwagi
nostka| fabryczne
PIAT Automatyc;ne 0 ] 0 731 0 = wylgczone
zerowanie 1=wiaczone
P14.2 | Czas oczekiwania| 0,10 | 10,00 s 0,50 717 Czas oczekiwania po
usterce
P14.3 Czas proby 0,00 | 60,00 s 30,00 718 | Maksymalny czas préb
P14.4 Liczba préb 1 10 3 759 | Maksymalna liczba prob
Funkcja 0 = opadanie
P14.5 ponownego 0 2 2 719|1=,w biegu”
startu 2 =z funkgji Start

Tab. 19: Parametry automatycznego zerowania usterki

UWAGA! Parametry sa wyswietlane, gdy P17.2=0.

5.17 Parametry sterowania PID (panel sterowania: menu PAR -> P15)

Jed- | Ustawienia

Kod Parametr | Min. | Maks. nostka| fabryczne

ID Uwagi

0 = stata wartosc¢
zadawana (%)
1=AI

2=A12

3 = wejscie danych
procesowych 1

(0-100%)
Wybér 4 = wejscie danych
P15.1 wartosci 0 7 0 332 | procesowych 2
zadawanej (0-100%)

5 = wejscie danych
procesowych 3

(0-100%)

6 = wejscie danych
procesowych 4
(0-100%)

7 = ciag impulséw/koder

P15.2 Stala wartosc 0,0 | 100,0 % 50,0 167 | Stata wartos¢ zadawana
zadawana 1

Tab. 20: Parametry sterowania PID
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Kod | Parametr | Min.|Maks.| J89" | Ustawienia [, Uwagi
nostka| fabryczne
Alternatywna stata
P153 Stata warto$c 00 | 1000 % 500 168 warto$¢ zadawana do
zadawana 2 wyboru za pomoca
wejscia DI
0=Al
1=AI2
2 = wejscie danych
procesowych 1
(0-100%)
3 = wejscie danych
Wybér procesowych 2
pisa |  wartesd o | 7 1 334 [(07100%)
sprzezenia 4 = wejscie danych
zwrotnego procesowych 3
(0-100%)
5 = wejscie danych
procesowych 4
(0-100%)
6 =AlI2-Al
7 = ciag impulséw/koder
Wartos¢
prss | mnimana o5 | 500 | e 00 336 | Wartosc przy sygnale
sprzezenia minimalnym
zwrotnego
Wartos¢
P15:6 maksyYnal.na 100 | 3000 % 100,0 337 Wartos¢ przy sygnale
sprzezenia maksymalnym
zwrotnego
P15.7 | Wzmocnienie P[ 0,0 [10000[ % 1000 | 118 | Wzmocnienie
proporcjonalne
P15.8 Czas| 0,00 | 320,00 s 10,00 119 | Czas taczny
P15.9 Czas D 0,00 | 10,00 H 0,00 132 | Czas pochodny
0 = bezposrednia
(Sprzezenie zwrotne <
Wartos¢ zadawana ->
P15.10 Inwersja 0 1 0 340 Zwieksz wyjscie PID)
uchybu 1 =odwrdcona
(Sprzezenie zwrotne >
Wartos¢ zadawana ->
Zmniejsz wyjscie PID)

Tab. 20: Parametry sterowania PID
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Kod Parametr | Min. | Maks. Tk || s ID Uwagi
nostka| fabryczne
Przemiennik przechodzi
w tryb uépienia, gdy
Minimaina posostaje poise 606
P15.11| czestotliwos¢ | 0,00 | P32 | Hz 25,00 1016 | POZOstaE ponize) teg
PR limitu przez czas dtuzszy
uspienia " -
niz zdefiniowany przez
parametr opdznienia
uspienia
p1saz| OPOnienie o 3000 [ 30 1017 | Opoznienie przejscia do
uspienia trybu uspienia
P15.13| Blad budzenia | 0,0 | 1000 % 50 1018 Pré9 Wyjsciaz trybu
uspienia
Zwigkszenie Lo -
P15.14 [ wartoscizada-| 00 | 500 | % 100 1071 | Odniesienie do wartosci
PR zadawanej
wanej uspienia
Czas zwigksze- Zwigkszenie czasu po
P1515[ niawartosci | 0 | 60 s 10 1072 | 2Wiekszer P
: ustawieniu P15.12
zadawanej
Maksymalna Odniesienie do wartosci
P15.16| strata przy 0,0 | 500 % 50 1509 | sprzezenia zwrotnego
uspieniu po zwiekszeniu
Czas sprawdza- . "
P15.17 | niautraty przy | 1 | 300 s 30 1511 512;5120 zwigkszeniu dla
uspieniu .
0 = wartosc¢ sprzezenia
zwrotnego PID
1 = czestotliwos¢
Wybér zrodta W)iJSCIOWa .
P15.18| wyswietlania [ 0 6 0 1513| 2 = Predkoscsilnika
dl 3 = moment obrotowy
a procesu silnika
4 = moc silnika
5 = prad silnika
6 = cigg impulséw/koder
Miejsca
P15.19 dz@sl.eme na 0 3 ] 1035 M|§15§a dziesietne na
wyswietlaczu wyswietlaczu
procesu
Wartos¢
p1s20| Makymaina 1o, 55000 1000 | 1034|Maks wartose
wyswietlania procesowa
dla procesu

Tab. 20: Parametry sterowania PID

UWAGA! Parametry sa wyswietlane, gdy P17.2=0.
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5.18 Podgrzewanie silnika (panel sterowania: menu PAR -> P16)

N Jed- | Ustawienia N
Kod Parametr | Min.| Maks. nostka| fabryczne ID Uwagi

Funkcja ?inieuiywan? e st
P16.1| podgrzewania 0 2 0 1225 zzzawsze W stanie Stop
Inika = sterowanie przez
sl wyjscie cyfrowe
Prad staty dla funkcji pod-|
grzewania silnika i prze-
miennika w stanie Stop.
- 0,5
P16.2 Prad .pot.ig(ze 0 x A 0 1227 | Funkcja aktywna w sta-
wania silnika INunit

nie Stop lub wtaczana
przez wyjscie cyfrowe
w stanie Stop.

Tab. 21: Podgrzewanie silnika

5.19 Menu fatwej obstugi (panel ster ia:menu PAR -> P17)

Kod | Parametr | Min.|maks.| Jed- | Ustawienial ., Uwagi
nostka| fabryczne

0 = podstawowy

1=pompa

2 =naped wentylatora
Typ 3 = wysoki moment

P17.1 . 0 3 0 540 | obrotowy

zastosowania UWAGA! Parametry sg

widoczne tylko wtedy,

gdy Kreator rozruchu jest

aktywny.

0 = wszystkie parametry
widoczne

0 1 1 115 | 1 = widoczna tylko grupa
parametréw szybkiej
konfiguracji

Ukrywanie

P17.2 .
parametrow

Tab. 22: Parametry menu tatwej obstugi
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5.20 Parametry systemowe
Kod Ukrywanie Min. | Maks.| Ustawienial ) Uwagi
fabryczne
Informacje o oprogramowaniu (menu PAR -> V1)
VAR ID oprogramowania API 2314
V12 Wersja 835
oprogramowania API
V1.3 | ID oprogramowania Power 2315
V14 Wersja 834
oprogramowania Power

V1.5 Identyfikator aplikacji 837

V1.6 Wersja aplikacji 838

V1.7 Obcigzenie systemu 839

Dla magistrali Modbus bez ych kart
opC¢j h y ji sa epujace:

Stan komunikacji
z magistrala Modbus.
Format: xx.yyy

V2.1 Stan komunikacji 808 gdzie x= 9_64 (liczba
komunikatéw o bte-
dach), a yyy = 0-999
(liczba prawidtowych
komunikatow)
0 = nieuzywany

P2.2 Protokot Fieldbus 0 1 0 809 |1 =uzywany protokét
Modbus

P2.3 Adres podrzedny 1 255 1 810
0=300
1=600
2=1200
3 =2400

P2.4 Predkos¢ transmisji 0 8 5 811 |4=4800
5=9600
6=19200
7 = 38400
8=57800
0 = brak

P2.6 Typ parzystosci 0 2 0 813 | 1=nieparzysta
2 = parzysta

Tab. 23: Parametry systemowe
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Kod Ukrywanie Min. | Maks. l::;";:i:i: ID Uwagi
P27 Lgmzn"‘lsk‘;g:a o | 255 0 814 t s leywany
2=2sitd.
P28 Ze&zmﬂ"ﬁ(:‘;:‘” 0 1 0 815
W przypadku zai j karty Canopen p y ikacji sa epujace:
V2.1 | Stan komunikacji Canopen 14004
P2.2 Tryb pracy Canopen 1 2 1 14003
P23 ID wezta Canopen 1 127 1 14001
P2.4 P""’dkc'frf;")"ef’“is"i 1 8 6 14002
W przypadku zainstalowanej karty DeviceNet p y k ikacji sq jace:
V2.1 Stan komunikacji 14014
P2.2 | Typ ztozenia wyjsciowego | 20 m 21 14012
P23 MAC wezta 0 63 63 14010
P24 Predkos¢ transmisji 1 3 1 14011
P2.5 | Typ ztozenia wejsciowego | 70 17 71 14013
W przypadku zainstalowanej karty ProfiBus p y k ikacji sa epuja
V2.1 Stan komunikacji 14022
V2.2 Protokét Fieldbus 14023
V23 Aktywny protokét 14024
V24 Aktywna pr.e(.i.kos'c’ 14025
transmisji
V25 Typ telegramu 14027
P2.6 Tryb obstugi 1 3 1 14021
P2.7 Adres podrzedny 2 126 126 14020
Inne informacje
V3.1 Licznik MWh 827 |MWh
V3.2 | Liczba dniod witaczenia 828

Tab. 23: Parametry systemowe
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Ustawienia

Kod Ukrywanie Min. | Maks. e ID Uwagi
V34 Licznik pracy: dni 840
V3.5 Licznik pracy: godziny 841
V3.6 Licznik usterek 842
Monitor stanu zestawu Ukryte w p‘rzypadku
V3.7 . podtaczenia do
parametréw panelu
komputera
1= przywraca
Przywracanie ustawien domyslne ustawienia
Pa.2 fabrycznych 0 ! 0 831 fabryczne wszystkich
parametrow
P43 Hasto 0000 | 9999 0000 832
Czas aktywnosci panelu i
Pas4 podswietlenia ekranu LCD 0 99 5 833
. . Ukryte w przypadku
Pas Zaplsywalnle zestawu 0 1 0 podiaczenia do
parametréw w panelu
komputera
Przywracanie zestawu Ukryte w erypadku
P46 . 0 1 0 podtaczenia do
parametréw z panelu
komputera
F5x | Menu aktywnych usterek
F6.x Menu historii usterek

Tab. 23: Parametry systemowe
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6. SLEDZENIE USTEREK
Kod usterki Nazwa usterki Kod usterki Nazwa usterki
Przekroczenie dopuszczalnej Usterka uktadu monitoru-
1 P ) 25 jacego dziatanie mikro-

wartosdi pradu kontrolera (,watchdog”)

Ochrona przed polem

2 Zbyt wysokie napiecie 27 elektromagnetycznym
ztytlu
A Btad wewnetrznej magi-
3 Usterka uziemienia 34 strali komunikacyjnej
8 Usterka systemowa 35 Usterka aplikacji
9 Zbyt niskie napiecie 41 IZGbBy-It_ wysoka temperatura

Wybor wejscia analogo-

o . wego w zakresie 20-100%
11 Usterka fazy wyjéciowej 50 (wybrany zakres sygnatu:
4-20 mA lub 2-10V)
13 Zbyt niska temperatura 51 Usterka zewnetrzna

przemiennika czestotliwosci

14 Zbyt wysoka temperatura 52

P AP Usterka panelu drzwiczek
przemiennika czestotliwosci

15 Utyk silnika 53 Btad komunikacji

magistrali
16 Przegrzanie silnika 54 Usterka gniazda
17 Silnik niedociazony 55 Btedny przebieg
22 Blad sumy kontrolnej pamieci 57 Usterka identyfikacji

EEPROM

Tab. 24: Kody usterek. Szczegbtowy opis usterek mozna znalez¢
w Instrukcji obstugi.
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7. DANE OGOLNE

Obudowa Wysokos¢ Szeroko$c¢ Glebokos¢ (mm) | Masa (kg)

Mi1 157 66 98 05
Wymiary M2 195 90 102 0,7
imasa M3 262 100 109 1

Mi4 370 165 165 8

MI5 414 165 202 10

Sieci Pvzgm_ienqika Vacon_ZO (400 V) nie mozna uzywac z uziemieniem

w sieci trojkat uziemiony.

e Maksymalny dopuszczalny prad zwarcia to < 50 kA; w przypadku modelu Mi4
zasilajaca bez dfawika pradu stalego maksymalny dopuszczalny prad zwarcia wynosi <

Prad zwarcia

2,3 kA; w przypadku modelu MI5 bez dfawika pradu statego maksymalny prad
zwarcia to < 3,8 kA.

Napiecie

P& 0-Uj,
wyjsciowe
silnika Znamionowy prad ciagly Iy przy maks. temperaturze otoczenia +50°C (w zalez-
Prad wyjéciowy nosci od rozmiaru urzadzenia), przecigzenie
1,5 x Iy maks. 1 min/10 min
-10°C (bez szronu)...+40/50°C (w zaleznosci od rozmiaru urzadzenia): przecia-
Temperatura zalno$¢ znamionowa Iy
otoczenia W przypadku montazu modeli MI1-3 obok siebie dopuszczalna temperatura
podczas pracy wynosi 40°C; w przypadku modeli MI1-3 z opcja IP21/Nema? temperatura mak-,
symalna réwniez wynosi 40°C.
Temperatura 40°C.. +70°C
D magazynowania
aramet: i i
ztmzeni:y a’!gg‘z?::c 0...95% RH, bez kondensacji, bez substancji zracych, bez kapiacej wody
Wysokod np.m 100% obciazalnosci (bez redukcji parametréw) do 1000 m. Redukcja parame-
% -p-m. tréw 0 1% na kazde 100 powyzej 1000 m; maks. 2000 m
Klasa obudowy 1P20/IP21/Nema’ dla MI1-3, IP21 dla MI4-5
Slopien ‘ PD2
zanieczyszczenia
Odpornos¢ Zgodna z normami EN50082-1, -2, EN61800-3
na zaktécenia
230 V: zgodnosc z kategoria C2 emisji elektromagnetycznych z wewnetrznym
Emisje (patrz filtrem RFI.
szczegolowe opisy | Modele MI4 5 sa zgodne z kategoria C2 z opcjonalnym dlawikiem pradu
EMC winstrukeji obstugi | StalegoicM. -
o 400 V: zgodnos¢ z kategorig C2 emisji elektromagnetycznych z wewnetrznym
przemiennikaVacon filtrem RFI
20 dostepnej Modele MI4 5 sa zgodne z kategoria C2 z opcjonalnym dfawikiem pradu
na stronie statego i CM.
www.vacon.com). | Oba warianty: brak zabezpieczenia przed emisjami elektromagnetycznymi
(poziom N Vacon): bez filtra RFI.
— Emisje elektromagnetyczne: EN 61800-3
Yy Bezpieczeristwo: UL508C, EN 61800-5
Atesty
i deklaracje Bezpieczenstwo: CE, UL, cUL
producenta Emisje elektromagnetyczne: CE, c-tick
dotyczace (bardziej szczegélowe informacje o spelnianych normach bezpieczeristwa
zgodnosci mozna znalez¢ na tabliczce znamionowej)
znormami
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Min.-maks. zacisk kablowy
Miedziany (mm?)
Obudowa Bezpiecznik | kabel
° (A) zasilania Zasila-| .| Sterowa-
(mm?) niesie-| - oo | nie iprze-
ciowe kaznik
Wymagania doty- Y1) s
czace kabli i bez- 31,541,5 15-4
piecznikow Mi2 10
(patrz o "
dane w Instrukgji Mi3 20 3%2,5+2,5 1,5-6
obstugi przemien- 20
nika Vacon 20 25
dostepnej na 40
stronie (wartosci 20 » 1-10,
www.vacon.com). | M4 i40dotyczg | 3'6*6 miedz [ 1710
380-480V, 3~ tylko urza-
208-240V, 3~ dzen 208-
240V, 3~)
2,5-50
Mis 40 3410410 Mied2/| 5 35| 05-1.5
alumi-
nium
M2 20 2%2,5+2,5
115V, 1~
mi3 32 2%6+6
15-4
mi 10 2%1,5+1,5
208 - 240, 1~ Mi2 20 2%2,5+2,5
M3 32 2¥6+6 1,5-6
(IE} 6
3*1,5+1,5 1.5-4
575V mi3 10
MI3 20 3%2,5+2,5 1,5-6

- W przypadku bezpiecznikéw wymienionych powyzej przemiennik mozna podtaczy¢ do
sieci zasilajacej o maksymalnym pradzie zwarcia 50 kA.

- Nalezy stosowac kable o wytrzymatosci cieplnej nie mniejszej niz +70°C.

- Bezpieczniki sg tez zabezpieczeniem przed przecigzeniem kabli.

- Niniejsze instrukcje dotycza wytacznie przypadkow, w ktorych jeden silnik jest potaczony
z konwerterem czestotliwosci jednym kablem.

- Zgodnie z wymogami normy EN 61800-5-1 przewdd ochronny powinien mie¢ pole
przekroju réwne co najmniej 10 mm2w przypadku miedzilub 16 mm2w przypadku
aluminium. Inng mozliwoscia jest zastosowanie dodatkowego przewodu ochronnego
o dtugosci réwnej co najmniej dtugosci oryginalnego kabla.
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Moce znamionowe przemiennika Vacon 20

Napiecie zasilajace 208-240 V przy 50/60 Hz dla serii 1~
Znamio-
Przeciazalno$¢ znamionowa Moc na nowy prad
Typ prze- wale silnika e Wielkoéé
miennika wejéciowy Masa
N mecha-
czestotli- [100% pradu  [150% pradu iczna (kg)
wosci | ciggtego Iy przeciazenia P P [A] e
[HP] [kw]
[A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 57 Mi1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 Ml 0,55
0004 3,7 56 1 0,75 83 MI2 0,55
0005 4,8 7,2 15 11 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 Mi3 0,99
Tab. 25: Moce znamionowe przemiennika Vacon 20, 208-240 V
* Maksymalna temperatura otoczenia podczas pracy wynosi 40°C!
Napiecie zasilajace 208-240 V przy 50/60 Hz dla serii 3~
Znamio-
Przecigzalno$¢ znamionowa Moc na nowy prad
Typ prze- wale silnika o Wielkogé
miennika wejsclowy Masa
N mecha-
czestotli- [100% pradu [ 150% pradu p P niczna (ka)
woscl [ciggtego Iy przecigzenia HP kW] [A]
[A] [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 35 M 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 M 0,55
0004 3,7 56 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 15 11 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 15 84 MI2 0,7
0011* 1 16,5 3 2,2 13,4 Mi3 0,99
0012 12,5 18,8 4 3 14,2 Mi4 9
0017 17,5 26,3 5 4 20,6 Mi4 9
0025 25 37,5 75 55 30,3 Mi4 9
0031 31 46,5 10 7,5 36,6 Mi5 11
0038 38 57 15 11 44,6 MI5 11

Tab. 26: Moce znamionowe przemiennika Vacon 20, 208-240 V, 3~

* Maksymalna temperatura otoczenia podczas pracy wynosi +40°C!
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Napiecie zasilajace 115 V przy 50/60 Hz dla serii 1~
Znamio-
Przecigzalno$¢ znamionowa Mocna nowy prad
Typ prze- wale silnika o Wielkoé¢
miennika wejsciowy mecha. Masa
czestotli- 1100% pradu | 150% pradu p P niczna (kg)
woscl - [ciggtego Iy przeciazenia [A]
HP: kw
Al Al [HP] [kw1]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 24 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 28 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4.8 72 1,5 1,1 16,5 MI3 0,99
Tab. 27: Moce znamionowe przemiennika Vacon 20, 115V, 1~
Napiecie zasilajace 380-480 V przy 50/60 Hz dla serii 3~
Znamio-
Przecigzalnos¢ znamionowa Mocna nowy prad
Typ prze- wale silnika e Wielkoé¢
miennika wejsciowy mecha. Masa
czestotli- [1009% pradu  [150% pradu p P niczna (ka)
woscl [ciggtego Iy przecigzenia [A]
HP' kW
Al [A] [HP] [kw]
0001 13 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 19 2,9 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 24 3,6 1 0,75 32 M 0,55
0004 33 5 15 1,1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 56 MI2 0,7
0006 56 8,4 3 2,2 73 M2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 Mi3 0,99
0012 12 18 7,5 55 14,9 Mi3 0,99
0016 16 24 10 7,5 17,1 Mi4 9
0023 23 34,5 15 11 25,5 Mi4 9
0031 31 46,5 20 15 33 MI5 11
0038 38 57 25 18,5 41,7 MI5 11

Tab. 28: Moce znamionowe przemiennika Vacon 20, 380-480 V

* Maksymalna temperatura otoczenia podczas pracy wynosi +50°C
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Napiecie zasilajace 575 V przy 50/60 Hz dla serii 3~

Moc na Znamio-
T _ | Przeciazalno$¢ znamionowa S nowy prad
yp prze wale silnika e Wielkoé¢
miennika wejsciowy mecha- Masa
cz‘:;lit;)ctili- 190‘;/0 prqldu 150% pradu P p w niczna (kg)
Ciagtego Iy przeciazenia
HP: kW
A (A HP1 ] W)
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 5] 3,6 MI3 0,99
0004 39 59 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3,7 7,6 Mi3 0,99
0009 9 13,5 7,5 55 104 MI3 0,99
Tab. 29: Moce znamionowe przemiennika Vacon 20, 575 V

Uwaga: Wartosci pragdu wejsciowego zostaty obliczone dla zasilania z transformatora
torowego 100 kVA.

Szybka konfiguracja magistrali Modbus

1

A: Wybierz magistrale komunikacyjna jako miejsce zdalnego sterowania: P2.1 ustawiony
na 1-Fieldbus
B: Ustaw protokot Modbus RTU na warto$¢ Wk.: $2.2 ustawiony na 1 - Modbus

A. Ustaw stowo sterujace na 0 (2001)

B. Ustaw stowo sterujace na 1 (2001)

C. Stan przemiennika czestotliwosci to PRACA

D. Ustaw warto$¢ zadawang na 5000 (50,00%) (2003)

E. Predkos¢ rzeczywista wynosi 5000 (25,00 Hz przy czestotliwosci min. 0,00 Hz
i czestotliwosci maks. 50,00 Hz)

F. Ustaw stowo sterujace na 0 (2001)

G. Stan przemiennika czestotliwosci to STOP
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